Przegląd kompleksowych zabezpieczeń układu napędowego z silnikiem prądu stałego.
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Mała awaria I – wyłączenie układu z zachowaniem kolejności wyłączania

Mała awaria II – szybkie wyłączenie układu z zachowaniem kolejności wyłączania

Duża awaria – wyłączenie natychmiastowe, nawet bez zachowania kolejności wyłączania
W zależności od rodzaju awarii stosuje się różne czasy wyłączania układu!
Rodzaje silników prądu stałego i ich charakterystyki mechaniczne.
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Tyrystorowy układ napędowy pracujący bez sprzężeń zwrotnych:
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a) schemat układu

b) charakterystyka wejście-wyjście sterownika tyrystorów

c) zależność napięcia wyjściowego prostownika 3 od kąta wysterowania
1 – zadajnik napięcia, 2 – układ wyzwalania tyrystorów, 3 – prostownik obwodu  twornika, 4 – prostownik obwodu wzbudzenia, 5 – silnik napędowy

Jednokierunkowy układ napędowy
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ωz – prędkość kątowa zadana, ωp – prędkość kątowa pomierzona, Δω – różnica prędkości kątowej, iz – prąd zadany, ip – prąd pomierzony, Δiz – różnica prądu, PP – przekładniki pomiarowe prądu, PPP – prostownik pomiaru prądu, PO – potencjometr ograniczający prąd, PT – prądnica tachometryczna, R(ω) – regulator prędkości, R(I) – regulator prądu.
Nawrotny tyrystorowy układ napędowy.
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Warianty układów umożliwiających zmianę kierunków wirowania silnika prądu stałego.
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a) układ przełączalny dokonujący nawrotu prądu w tworniku w wyniku przełączenia styczników w obwodzie twornika

b) układ przełączalny dokonujący nawrotu prądu w obwodzie wzbudzenia w wyniku przełączenia styczników w obwodzie prądu wzbudzenia

Regulatory stosowane w układach napędowych i ich charakterystyki.
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